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BVYERaD Processo Seletivo .

CIENCIA DA COMPUTAGAO

O Laboratoério de Visao Computacional e Robodtica estd com processo seletivo aberto para alunos que desejam realizar pesquisa na
area. As vagas sao para orientagao de trabalhos de Iniciagao Cientifica e POC/MSI. O aluno deve possuir boa fundamentacao em
algoritmos e conceitos matematicos, disposicao para aprendizado continuo e lidar com desafios, além de gosto por pesquisa.
Interessados em participar, favor enviar curriculo/histérico para verlab-selecao@listas.dcc.ufmg.br.

Linhas de pesquisa:

Visio Computacional Robética :::Z.' e

- Descritores geométricos - Localizagao et Tt '

- Extragao de caracteristicas - Mapeamento @ c

- Deteccao e rastreamento de movimentos - SLAM/SPLAM

- Reconhecimento de gestos e atividades - Veiculos autonomos

- Superresolugao - Planejamento de caminhos %

- Visao subaquatica - Sistemas multi-robos

- Compressive sensing - Swarms , l

- Sparse coding - Interacdo Humano-Robod = _ .

- Reconstrugao e representagao - Cloud robotics ey N 7 1

- Percepgao semantica - Robodtica evolucionaria N \5 1
- Networked robots L
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