ROB™ MARTE

Competicao de Robos Autonomos

17 de Dezembro de 2012, as 18:30hs
Auditorio 3 do ICEX

Recentemente 0 mundo acompanhou o pouso da sonda Curiosity
enviada pela NASA ao Planeta Marte. A operacao foi um grande
sucesso da engenharia, tendo como principal missao “descobrir se o
planeta vermelho tem (ou ja teve) os ingredientes necessarios para o
surgimento de vida”. Pensando nisso, foram designadas 6 equipes para
desenvolver sistemas capazes de procurar vestigios de agua em Marte.

Os rob0s que participam desta competicao sao completamente
autonomos, controlados exclusivamente pelo computador de bordo ao
qual estao conectados diversos sensores e atuadores. Eles foram
projetados e construidos por alunos de graduacao em Ciéncia da
Computacao e Engenharia de Controle e Automacdo no contexto da
disciplina de Introducao a Roboética, ofertada pelo DCC/UFMG no 2°
semestre de 2012.
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