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Robo

Garra para coletar blocos no alto
das torres inimigas




Estrategia

Inicialmente

= Movimentacao via Wave Front

= Ataque com catapulta

s Defesa das torres

Mudancas apos especificacao da prévia

= Avancar sobre o campo inimigo usando controle PD
= Capturar refem usando a garra construida

= Derrubar torres inimigas com movimento do Robo
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