A recente pandemia do virus HIN1 (influenza A) trouxe a tona a necessidade de
avanco no combate das doencas epidemiologicas. Uma possivel solucdao é a
utilizacdo da nanorobdtica, onde os robds tem a missao de coletar e destruir virus e
bactérias presentes dentro do corpo de um individuo. Pensando nisso foram
designadas 7 equipes para desenvolver sistemas capazes de procurar e destruir virus
da nova gripe dentro do organismo humano.
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Os robos que participam desta competicdo sdao completamente autonomos,
controlados exclusivamente pelo computador de bordo ao qual estao conectados
diversos sensores e atuadores. Esses robos foram projetados e construidos por
alunos de graduacdao em Ciéncia da Computacao e Engenharia de Controle e
Automacdao no contexto da disciplina Introducio a Robdtica ofertada pelo
DCC/UFMG no 2° semestre de 2009.
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