Introduciio 2 Robotica

Grupo 8 —~Robocop

Integrantes:




Sensores
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. ldentificar quando a luz € acessa.
.Orientar o rob6 para lateral direita.
.Ilr para a lateral e seguir parede.

.Se mover até encontrar algum bloco.
.ldentificar este bloco.

.Pegar(ou ndo)o bloco.

.Retornar a base com o bloco e repetir

passo 3 ou desviar do bloco e repetir
passo 4.



