
Johnnie Walker
O robô bebum

Keep Walking

> SENSORES



Sensores

 Utilizamos para a competição somente os sensores
de reconhecer luz, todos de toques, e o da parede!

Estratégia

 Consiste em percorrer toda a borda do campo, 
recolhendo os bloquinhos.  Quando o robô acredita
que chegou em sua base, ele para.

 O robô tem um braço para tentar atrapalhar a vida
dos outros investidores, derrubando os bloquinhos
que ficam no alto do campo.

 Para percorrer as bordas o robô vai “olhando” a 
parede.



Ilustração da estratégia



Grupo 7 – K7W12

 LudmillaVillela

 Celina Gomes

 Lucas Frossard

Johnnie Walker

Keep Walking …


